
2. Buzzer  
เตรียมอุปกรณ 

- Spidey 

 - Buzzer Active (อยูบนบอรด Spidey แลว) 

 

การเช่ือมตอ 

- ยังไมมีการตอเซน็เซอรแยก เปนการทดสอบ Buzzer บนบอรดของ Spidey 

 
การโคด 

import utime #ทดสอบ buzzer 
from machine import Pin 
 
buzzer = Pin(6, Pin.OUT) 
 
while True: 
    buzzer.high() 
    utime.sleep(1) 
    buzzer.low() 
    utime.sleep(1) 
 

 



 

 

อธิบายโคด 

โคด Python ที่ใชเพื่อทดสอบ Buzzer โดยใชโมดูล utime และ machine ใน MicroPython: 

1. import utime: นําเขาโมดูล utime เพื่อใชงานฟงกชัน sleep ในการหนวงเวลา 

2. from machine import Pin: นําเขาโมดูล Pin จากไลบรารี machine เพ่ือใชงานขาของอุปกรณ

ฮารดแวร 

3. buzzer = Pin(6, Pin.OUT): กําหนดขาของ Buzzer ที่เชื่อมตอกับขา 6 และตั้งโหมดขาเปน 

OUTPUT 

4. while True:: เริ่มลูปทํางานตลอดเวลา 

5. buzzer.high(): กําหนดคาใหขา Buzzer เปนสถานะสูง (เปด Buzzer) 

6. utime.sleep(1): หนวงเวลาไว 1 วินาที 

7. buzzer.low(): กําหนดคาใหขา Buzzer เปนสถานะตํ่า (ปด Buzzer) 

8. utime.sleep(1): หนวงเวลาไว 1 วินาที 

โคดนี้จะทําให Buzzer ที่เชื่อมตอกับขา 6 เปด-ปดตลอดเวลา โดยมีเวลาหนวงระหวางการเปด-ปดเปน 1 วินาที 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 


