
1. LED blink 
เตรียมอุปกรณ 

- Spidey 

 

การเช่ือมตอ 

- ยังไมมีการตอเซน็เซอรแยก เปนการทดสอบ LED บนบอรดของ Raspberry pi pico w 

 
 

การโคด 

from machine import Pin #ทดสอบLED 
import utime 
  
led1 =Pin(26,Pin.OUT) 
delay = .40 
 
while True: 
    led1.value(1) 
    utime.sleep(delay) 
    led1.value(0) 
    utime.sleep(delay) 
 

 

 



อธิบายโคด 

โคด Python ที่ใชเพื่อสรางการกระพริบ LED โดยใชโมดูล machine และ utime ใน MicroPython: 

1. from machine import Pin: นําเขาโมดูล Pin จากไลบรารี machine เพ่ือใชงานขาของอุปกรณ

ฮารดแวร 

2. import utime: นําเขาโมดูล utime เพื่อใชงานฟงกชัน sleep ในการหนวงเวลา 

3. led1 = Pin(26, Pin.OUT): กําหนดขาของ LED ที่เชื่อมตอกับขา 26 และตั้งโหมดขาเปน OUTPUT 

4. delay = 0.40: กําหนดเวลาหนวงระหวางการกระพริบ LED ในหนวยวินาที (ในที่นี้คือ 0.40 วินาที) 

5. while True:: เริ่มลูปทํางานตลอดเวลา 

6. led1.value(1): กําหนดคาใหขา LED เปน 1 (เปด LED) 

7. utime.sleep(delay): หนวงเวลาตามคา delay ที่กําหนด (0.40 วินาที) 

8. led1.value(0): กําหนดคาใหขา LED เปน 0 (ปด LED) 

9. utime.sleep(delay): หนวงเวลาตามคา delay ที่กําหนด (0.40 วินาที) 

โคดนี้จะทําให LED ที่เชื่อมตอกับขา 26 กระพริบเปด-ปดในรอบนี้ตลอดไป โดยมีเวลาหนวงระหวางการ

กระพริบเปน 0.40 วินาที 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 


